 ESTIRBOGRAFO MRCANICO;
- Pamdementes y descripeiém.

CCL

[ " Ba el spartade B), pérrafo I) de la Gufa
" Be 4 (ater»m@arader) se ha prepercicmade uma defimicidém de

| ' ned dn fote an&triea, destacmd& las aos BEReras R que la

guq mede llw;ru & cabe.
"EL presente %@IMM Prﬁetice trate los.
ncicnamiente de los esterseresgti-

prineipieg esmatructives y de
tuidprea, imstrumentos cen los que se practies la eamd@, de las
aen amaaliaades indicedas (gufe citeds, B, I, 2).

Parsa ello c@m*iwe seguir los mismes pa-

ges que, histéricamem%e, em@njemm gl disefic y cemstruceién de
'l@s prin@r@s aparm@s de tragzade continue de lineas de nivel,
~ El ebjete de @sta 6ufa es dar uma sfate-

sis cmeepgual ‘de eaas etapas y de 1m w@lﬁa@imes eonatmctivaa
finalea. : | R - |
| ) ﬂé&mi c
"(cmwﬁlteae tmbién “I.n‘srmmemé& e ls P@%@@rmﬁria” @e Maems.
Gerlan y Saralegui, Pég 63y m.g%eﬁ.) i

: - Ed primer pmm consimtié en idear dispo- |
sitives gue permitn.eran deteminax’, gin necesided de cémputos nu~
mérwoa, lss coordenadas del punto P del tmma en funcién de les
z zl‘ﬂ' lefdas en el Eetereec@mpwaﬁ@rg Fue el migme Ir. carlos
Pulfrich quien materiglizé esta ides & través de los £bacos que se
cenecen e@n g aambre, cuy@ fm@i@nmmw, gplicade al case nor-
Bal de la Pﬁt@g‘ram&“kria Terr%‘tre, explican las figuras laylbd.

, , c@n r@fwmeia & la fig. 1 a:
I‘l s regla que gira alre@@@m* del punto 0 '

1% :
@lAB $ eseuaﬂra con sus eaama ﬁlA y 4B @&dﬂadOSa :

b S 1 regla paralels a OIA,. : ,
Eotos 3 elementos se monten sobre um. teblero adecusdo.
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FIGURA, A

Si 0,4 = n.f (f = distancia principal de
e métrica), y r se coloca a una distancia de 0,4 iguel e

la céamex
B* = B.E (B = base fotogrémetrica medide en el terrenc, y E = ep~
cale elegids para la representacién gréfica del plano), midiendo

en AB segmentos n.J\ (N = paralaje longitudinal, variable con el
punto elegido, medida en el estereocomparador) se obtendrd sobre

ﬁlA, @#in necesidad de célculos, la distancie Y' = Y.E del punto P
congiderade, @ la escala E prefijada. IEn efecto, por comparacidém

de tridngulos recténgulos semejantes:

P& n.f ¢
g,:;‘:‘;ﬁ, .0 Yl oo g S = Y R

EL factor mn que, como se vé , no sltera el resultado finel, tie-

ne por objeto amplificar las msgnitudes £ y N disminuyendo la
imprecisidn que resulterfa de operar con segmentos pequefios
(£ 15cmy, =1 a 4 cm ).

Con un digpositivo similar gl descrip-
to (fige. 1 b) es posible determinar la coordenada X' de P, tam~
bién a la escala E. La Y' que se necesita introducir en este nue
vo ébace proviene del anterior. En este caso se satisfece la re-
lacidn:

EQ,M_.‘L&_ ‘ ¢ },. =
T erEcas - X =FxE-LE

¥l mismoe £bace de la fig. 1 b servirie



para“es%ahleeer la eecrd@nada &z* d@ ?@5 2 la escals E. B@,@twﬁa
con introeducir nezl en lugar de ngzlg obteniéndose ﬁw en lugar
de X', Le relacidn materializade geria @h@rae

Dzt AZ.E. n.
¥ Y. E no?

oeok‘ Azg &u %@E e &z&

Los ébac@s de Pulfrich p@ﬁxim funeie=
nar segin este. otre diaposicidén (fig@ 2}, particulasrmente inte~
‘resante a'russires fines (supenemes que las msgaitudes Y, X, INZ
‘eatén dades directemente a la escela B de restitucién)e

Obsérvese en ls figura que la regle =M (g@bre la que se miden los '
segmentos. BGE, Xy Az), ebligada s ma
de la. rects deter

"km@rae a la ﬁi@tm@ia Y
mingda por losg @f@r@a de me o, pedria
ser mﬁ.@a pars lee 3 fdbeces. ‘ '

QBﬁ

Bi}=R éCIONAHI@! TO DE LOS ABACOS CON EL ES&E&%%MARAWRe %@mm
cspcién de un estereorestituidor tm@@t’f@@ '

Con les @l@manma de @rabaj@ d&@p@nﬁ,mga

 hagte V@h@rag las @p@r@cimw de ga’bm@te que demm&a la r@g%iw.m

| ca,éﬁ ds cads pun“?z@ P geny | o

L. Medicién de x %YW en el Egt@r%e@mpwad@r. .

2u Tran@par‘te ée estos se@mt@s 2 l@s éba,cas. ,

3, Con syuda de @sto@ dltimes, determin acién de Y, xg Bz
Lm 3 @peracic‘;nea quemim integradas




wém

en una sola si fuera posible infercenectar de elguns meners los

carrog mbviles del estereocomparador cen las reglas giratorigs de

log ébaces.

I)- Selucién pera la planimetris.
El relacionamiento precitade podrfa con-

seguirse, mecdnicamente, por medio de véstagos Y Y, (fig. 3 a2 )
golidarios con los portaplaces %g % cuyes extremos hagen con-
tacto en los bérdes de las reglas I"l y K;% en log puntes de desli~

zamiente m y @,, situados permanentemenie o una distancia del

29
segmento 0102 igual a f. Las figs. 3 ¢ y 3 b explican el montaje
propuesto.

Pesglcién inicial (o Posicidn ®cero®).

Corresponde a la poaicidén

inicial de trabaje en el . B
Estereocomparador ( ver | Ls L2
Gufa N 4: II) - €) - 4,

PleLURA.BS.
pég. 9 J.

Las reglas Z‘l Y Ia2 #on pg
ralelass entre si, y per-

pendiculares a la direg-
cifn de desplazemiento de
log carros #@ ¥y ¢2«

Bestitucidn pleniméirice de P:
Los fotogramas Pay bz se ]
han desplazade X ¥ x 5
pectivamente, obligando a

res

a tomar
e YE
las pogiciones indicadas.

Beuna Bl

las reglaalgl v L

Si el segmento @iﬁg eg ie
gual a B.E, en la intersec
cién de ambas regles se
resbituye la posicién pla-
nintrice de P o la escals
E.{Verifiguese le enslogfs

de la regla izquierds LX
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(figo 3 b) con el ébaco de las X (fig. 2, regle L } y de la regla
 derecha L (flg. 3 b)) con gbaco Y (fig. 2, regla Llig
Esta selucién, tedrlcamente sencilla, resulta en la pract1ca poco
Qonveniente,Vpues* ‘
@. ©Oblige a que la distancis entre los centros de giro ol y
‘,foz,ygrig‘congla‘base que se degeé introducir, 10 gue reg-
~ ta estabilidad mecdénica al conjunto.
be ubicar g P en la interseccién de los bordes rectos de 2
regles metdlicas origina un problema mecdnico complejo.
- Para obviar estas dificultades se recu-~

rrié;a.ﬁn,;ﬁgen;géshartifici% {incdrp@raﬁ@ con el tiempo a casi

4odos los gparatos de restitucién, terrestre y aéreal, canaistég
ate,en~dar,é una de las reglas -~por ejemplo la derecha Lzm‘un deg
plazemiento arbitrario, en direccidén de B, que lleve gl centro de

glro Qzﬂa ocupar la pesicién 05 (fig. 4).

BrGURS 4

Este nuevo montaje proporciona también

solucién correcta sl problema geométrico de lg restitucidén pleni-
métrica de P. Se destecen las perticuleridedes siguientes:
1. La interseccidn P de L, y L, se ha desdoblado en los ex




- 6 =

tremos Pl ¥ P2 de un segmento gque recibe el nombre de

#gegmento de restituciéne, cuys longitud PP = @1@;«393
{ver figura) depende del vslor de le _base B que corres-

‘ponda el paer de fotogramas e restituir, ¥y de le disten-

ela @LOé que gepara a los centres de gire de las reglas.
2. Teles centros de giro tendrén shore pogiciones fijae,

extremos de otro segmento de lengitud @ = B.E + 0,0 2;ﬂ

2°2
= congtante instrumental, cuye valor em principio no in

teresa.
3. Si el caso restituido es "normal® gl gegmento de resti-

paralelo al sezmento m, cuales~

tucién debe mantenerse

quiera sean las posiciones de trabajo que adopte el con
junte asf armade. La fig. 5 indica cémo se mueven las 2
reglas y dicho segmento de restitucidn. '

i}

FIGURA. B

4, Con solo agregar‘ﬁn véstago golidario con el segmente de
restitucién, sl que por tanto mcompafiard en sus movimien
108, ¥ é@l@car en su extremo un 1épiz trazador (fig. 5),
ge ﬁodré cbtener gréficamente, mobre una hoja de dibujo
emplazade en un teblero, la posicién planiméirica de %o-
doe loa puntos Pl’ P2,,.., que resulten de los suee&ivog

contactos esterenscédpices realizados en el grupc Estereg
comperador.
pera la gltimetrd

1I)= Selucién )
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Pera relacwna? maemisamm% el *@@mgz‘ G
bac@ de la fig. 2 (que proporciona N %) con el carre del estrreomi-
cr@&@@pi@ (@ carre de las %) del estere@cemyﬁrad@r (Cuyo movimiento
corresponde a las oerdenadas gz, del fotogrwmagﬁ%} es necesaria recu-

: L
rrir a ung tercera regles L. acodade 2 90¢ en su punto de gire O

3@
Las figs. 6 a y 6 b explican el funcionsmiento del nueve dispositi-

vo. (Hétese le anslogla con la regla L3 de fig. 2}

- ATE

2420
Az=0

PISURA.G

III)- Cembingeidn de las soluciones pare la planimetria y altimetria

Los dispositives que separedemente se han
explicado en los epartedos 1) y II) funcionen en relidad formendo
parte de un sole gigtemn mecdnico (tal gam@ 1o suglieren la fig 2 yi

la ebservacidén que le migue)., EL ﬁpﬁ?at@‘raguitante'ee un estereo-

regtituidor t@ff@ﬁtrﬁgvy B egq&@m&leﬁ el Que aparece en la £ig.7

(inglicense detenidam@nﬁ%‘lﬁs;elQMQBt@s mecdnicos en €1 representa

'ﬁ@@}

IVie Otra solucidu pers lu‘plaﬁlme%r{a.

‘En B.I {var fig. 4} se opté por traaladar

la rexia L, hacla lea d@r@c@agwllevénaala g Su nueva posicidn Léﬁ?ng

2



}
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EGHORATT

Pero nada impide que el vector traslecidn O Q»:; 5, gnteniendo la mig

me dirececidén de le base, tengs sentido contraric al que se le ha de

do snteriormente, v magnidtud ﬁ&@%ﬁ‘ﬁ,@ﬁ? & gﬁ; = BB . Bn tal caso @fé
&
7t 0

ge gitda 8 le izouierds de Q, s dnvirtidndese por tanto la posicifn

de les reglas Ly {15@»31@fd@§ ¢ de les } id@re@h@,@@ de lae Y).
El segmento de restitucidn tiene ahers &@agﬁ'md Pleg =0 % B.E. Eg
te solucién graficeda em la fig. 8, se demowming inversam, por Opesi-

cidp & la anterior,, llamada directa.
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. Bduardo von Orel aplicé en 1909 la golu-

cién d:.recta en ls construccién del primer sparate de restitucidn,

el Estereoautéerafc que lleva su nembr@ (ver fig. 7)° Durente la

clase préctica se trabejard, en cambie, ecn un ingtrumento bagads
en la golucién inversas el Eatereég‘af@ Hecénico IFTA-M3, Integrs

mente disefiado y construfde en nuestro pais.

G)— FUNCIONAMIENTO DEL ESTERBEOGRAFO MECLNICO.

' ' La descripeidén de este aparate y su modo
de funcionemientc deberdn mm@iarg@ en ®Introduccidén a la Feto-
g'ametria“ pég. TT ¥y siguientes. '

E

PIGURA S

D}~ OBJETO DE LA CLASE m’ew‘mme
Se procurard la fmlwxzaﬁiéﬁ del alum=

ne con el Esterebgrafo Mecdnico {base para la @@mprenslém de este.

‘re@restimiderea mas complejes), y se explicard el funcionamiento
aislade y conjunte de sug distintos meCanismos.



